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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА

.щополнительнЕuI общеобразовательнаJI общеразвивilющiш програп{ма

кИнтеллектика> (лалее - Программа) - технической направленности.

ПРОгРа:rлма преднЕвначена для обуrения школьников, интересующихся основilп,Iи

робототехники.

Програrrлма дает возможность дJuI воспитания разносторонней творческой личности, у

ребенка рff}виваются креативность, нестандартное мышл9ние, сенсомоторные координации.

Конструирование полностью отвечает интересаN{ детей, их способностям и возможностям,

поскольку является основной детской деятельностью. Следовательно, благодаря ей ребенок

особенно быстро совершенствует навыки и )rмения, рiввивается р{ственно и эстетически.

ИЗВеСТНО, Что ToHKzuI моторика рук связана с центраN,Iи речи, значит, у занимающегося

консТруировсIнием ребенка быстрее развивается речь. Ловкие, точные движения рук дшот

ему возможность быстрее и луrше овладеть техникой письма.

Уровень Програллмы - базовый.

Акryальность программы определяется нормативно-правовыми требованиями к

развитию российского образования:

1. Указ Президента РФ от 7 мая 2018 г. ]ф 204 кО национ€tльньIх целях и

стратегических задачах развития Российской Федерации на период до 2024 года>.

2. Федеральный закон об образовании в Российской Федерации от 29 декабря2012

годаJ\Ъ 27З-ФЗ (ред. от З|.07,2020)

3. Концепция развития дополнительного образования детей (Распоряжение

Правительства РФ от 4 сентября20|4 г. Nч 172б-р).

4. Приказ Министерства просвещения РФ от 03 сентября20|9 г. N 467 <Об

утверждении I]елевой модели развития региональньD( систем дополнительного образования

детей>

5. Федеральный проект кУспех каждого ребёнка> 2018-2024гг.

6. Распоряжение Правительства РФ от 29.05.2015 JФ 996-р кСтратегия

рtu}вития воспитания в РФ напериод до2025 года)

7. Приказ Министерства просвещения РФ от 09 ноября 2018 г. ]ф 196 "Об

утверждении порядка организации и осуществлении образовательной деятельности по

дополнительным общеобразовательным программам" (ред. от 30.09.2020)

8. Письмо МОиН РФ от 18 ноября 2015 г. N 09-З242 кМетодические рекомендации по

проектированию дополнительньIх общеразвивающих программ (включая разноуровневые

програrrлмы)>.

9 Постановление главного государственного санитарного врача РФ от 28.09,2020



J\ъ 28 <Об утверждении санитарных правил сп2.4.з648-20 ''Санитарно-
эпидемиологические требования к организации воспитания и обу.rения, отдьIха и
оздоровления детей и молодёжи>>''.

10. Устав МАОУ <Покровская СОШ>

11. Концепция развития МАоУ кПокровская СоШ> на202| - 202З годы.

А также научно-техническим прогрессом, который связан с интенсивным

рtr}витиеМ и испольЗованиеМ робототехники и Других перспективных технологий,
который требует формирование в наrпей стране науrно-технологического потенциала,

адекватного современным вызовам мирового технологического развития.
Педагогическая целесообразность Программы

педагогическЕuI целесообразность Программы заключается в том, что обl"rающи еся за
период обуrения полr{ат исходные представления И уI!(ения моделиров аllия,
конструирования и программирования роботов и робототехнических систем, представления о

мире науки, технологий и техносферы, влиянии технологий на общество и окружчlющую

среду, о сферах человеческой деятельности и общественного производства. Интересы нашей
страны на данном этапе развития требуют, чтобы особое внимание было обрапIено на
ориентацию обуrающихся на инженерно-техническую деятельность в сфере

высокотехнологического производства.

Сроки реализации программы

Программа рассчитана на 1 год обуrения.

Общая продолжительность обуrения составляет 72 часа,

Продолжительность занятий: 2разав неделю по 45 мин.

1.2. Щель и задачи программы

Щель: Формирование и р€rзвитие у rIащихся технологической грtlмотности,

необходимой для осваивания разнообразньD( способов и средстВ работы с образовательными

конструкторами для создания роботов и робототехнических систем.

Задачи:

1) помочЬ )цатцимся овладеть методЕlп{и познания, освоения и
совершенствования техники использования информационно-коМмуникационньD(

технологий в поиске HoBbIx технических решений, работать с литературой;

2) наrIить школьников устной и письменной технической речи со всеми

присущими ей качествЕlI\4и (простотой, ясностью, нагJUIдностью, полнотой); четко и
точно излагать свои мысли и технические заN,lыслы;
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3) поМочь обуrающимся овладеть минимумом наr{но-технических

СВеДеНИЙ, необходимьD( для активноЙ познаватепьноЙ деятельности, дJIя решения

практических задач, возникttющих в повседневной жизни;

4) наушть пользоваться различными программно-аппаратными

комплексЕlми;

5) воспитать устойчивый интерес к методzlм технического моделирования,

проектирования, конструирования, прогрilммирования;

6) вьuIвить и рzIзвить у обуlающихся технические природные задатки и

способности (восприятие, воображение, мышление, пЕlмять и т.п.).

1.3.Психолого-педагогические особенности возрастной категории учащихся
Программа преднtr}начена для обуrающихся в возрасте от 8 до 11 лет.

Школьники этой возрастной категории отличаются остротой восприятия

деЙствительности и окружающего мира в целом. Характерная особенность этого

возраста 
- 

ярко вьIраженная эмоциональность восприятия. Они л}п{ше запоминают все

яркое, интересное, вызывающее эмоциональный откJIик, и пытаются это воспроизвести

своими руками. АнаlшrтическаJl деятельность находится в основном настадии наглядно-

деЙственного ulнапиза, основывЕlющегося нанепосредственном восприятии предмета.

Наглядно-образное мышление опирается навосприятие или представление. Поэтому для

ЗаНЯТИЙ техническим творчеством оптимаJIьными явJUIются демонстрационные,

иллюстративные методы. В тесной связи с рtr}витием мышления происходит и рtц}витио

речи. Непроизвольное внимание ршвито значительно лrIше. Их привлекает все новое,

неожиданное. Именно с этоЙ целью в программе запланированы презентации работ

бывших кружковцев, виртуЕrльное посещения музеев и выставок технической

направленности, и проведение мастер-классов по (ноу-хау) - техникам и технологиям.

К возрастной особенности внимания относится и его сравнитепьно небольшая

устоЙчивость, поэтому во время занятиЙ необходимы небольшие паузы для

отдыха. Существенные изменения скелетньD( мышц позвоJUIют младшему школьнику

]tlаксимЕtльно проявлять подвижность. К 8-10 годам, при условии оптимtlльной смены

режимов мышечной деятельности, дети достигают высокого уровня работоспособности. За

время обучения школе при надлежащем физическом воспитании надежность

физиологических функций, опредеJuIющих работоспособность, увелиtIивается в 40 раз.

Младший школьный возраст сенситивен к становлению такой способности, как

длительнtш целенаправленн€tя, произвольно регулируемаjI деятельность (умственная и

физическая). При этом длительная физическая пассивность на уроках детьми максимаJIьно



коМпенсируется на переменах (особенно в возрасте 8-9 лет). Это требует создания для

МЛаДших школьников возможностей реirлизации такой потребности. Младшие школьники

ДОЛЖны акТивно двигаться- игрЕUI, занимiшсь физическими упражнениями, бегм.

Физиологические особенности младшего школьника требуют также особого внимания к

КИСЛОРОДноЙ насыщенности помещениЙ. Мозг ребенка в этом возрасте примерно в два

РаЗа ИнТенсиВнее потребляет кислород в сравнеЕии с мозгом взрослого человека. С этоЙ

ЦеЛЬЮ ПРОграмМоЙ предусмотрен цикл физкультминугок и динамических пауз, помещения

ДЛя ЗанятиЙ регулярно проветрив€lются. Щети еще не могут всесторонне обдумывать свои

решения, принимают их торопливо, наспех, импульсивно. Поэтому педагог берет на себя

роль настЕшника, еще Jryчше коr{ - настzlвника. ( Безруких М. М., Сонькин В. Д., Фарбер

.Щ. А. <ВозрастнЕuI физиология>) Для организ{tции продуктивной совместной деятельности

в объеДинении и соблюдения необходимого баланса между обучением и рzLзвитием

свобоДного творчества, используются многообразные формы работы (учебное

занятие, коллективно-творческие дела, индивидуi}льные и коллективные творческие

проекты, образовательные путешествия, творческие мастерские, экскурсии и т.д.) При

общении с ребенком важно отдеJuIть оценку его поступков от оценки личности. Важно

ПОМоЧь ребенку быть успешным в деятельности, помочь избежать страха перод

воЗможными неудача]\,Iи. В этом возрасте у детей начинают скJIадываться представления о

собственноЙ социальной значимости, формируется самооценка. Самооценка ребенка и

подростка скJIадывается благодаря рЕввитию саN,Iосознания и установлению обратной

связи с теми из окружающих, чьим мнонием он дорожит. Адекватная самооценка

формируется у ребенка в том случае, если родители, педагоги, друзья относятся к нему с

уважением, заинтересованностью, вниманием. Поэтому в программе предусмотрено

г{астие детеЙ в обсуждении процесса и результатов деятельности: как коллектива, так и

каждого ребенка. И чем чаще дети rIаствуют в совместном анЕtлизе, рефлексии, тем

больше шансов для формирования у каждого из них адекватной самооценки, умения

.]оговариваться друг с другом, обосновывать свое мнение и суждение, слушать

.]р}тих. Также важно участие каждого ребенка в выставках, конкурсах, праздниках

коллектива, образовательньIх проектtlх. Это повышает самооценку и увеличивает интерес

к выбранному виду деятельности. И если работа выполнена ребенком на недостаточно

высоком уровне, чтобы IIредставить ее на раЙонньж и областных конкурсах, выставках,

необходимо дать ребенку возможность проявить себя внутри объединения. Формы

организации образовательной деятельности и режим занятий: при формировании групп,

необходимо учитывать, что на одном рабочем месте может работать микрогруппа не более

2-З человек. Функции в микрогруппе могут быть распределены на конструктора,



программиста и дизайнера, при этом обязанности могуг меняться в зависимости от

поставленных цепей И решаемьж задач. оптимапьная группа дJIя занятий

робототехнического кружка 12-15 человек (от 4 до б микрогрупп). Группы формируются
обуrающимся одного возраста, имеет место формирование группы рtlзного возраста, при

этом в микрогруппах обучаrощиеся должны быть одного возраста, это необходимое

условие дJUI качественной подготовки и участия команд в ра:}личньтх робототехнических
олимпиадiж и конкурсах.

предусмотренные программой занятия проводятся на базе 4 групп,

ОбУlаЮщиеся выбирают уровень в соответствии с подготовленностью, интересом.

Занятия строятся на основе практической работы с образовательным робототехническим
КОНСТРУктороМ. Основньпц оборудованием для организациизанятиiткурса кВведение в

робототехнику) явJuIется образовательный конструктор ROBOTIS

DRЕАМl.4.Модель образовательной программы

Темы сгруппированы по рЕвделаN[. В изуrения тем следует r{итывать возрастные

особенности детеЙ и их индивидуальное развитие. При изуrении тем предлагаем

.lифференцированный подход в обуtении. При этом темы рtвдеJuIются на 4 уровня по

сложности изложения материЕ}ла. Для простоты использования тем условно каждый уровень

ВЬЦелен цветом: уровень 1 - зеленый, уровень 2 - синий, уровень 3- оранжевый, уровень 4 -
фиолетовый. На каждом уровне предлагается изучение 10-12 ocHoBHbIx тем, и соответственно

остilльное время удеJIяется на разработку проектов по определенной тематике (Робот-

спасателЬ, Роботы и Туризм, Роботы и Искусство, Системы охраны и сигн€lлизации, Охрана

окружающей среды, Антропоморфные роботы, Роботы помощники и т.д.) или

КОнстрУироВание роботов для организации соревнованиЙ фоботы-фугболисты, tulьпинисты,

эстафета, метание ядра и т.д).

Предполагается ведение занятий для rIащихся 3 - 4 классов в последовательном изrIении

тем (от простого к сложному)) и по выбору с переходом с одного уровня надругой..

Порядок изучения тем:

}?овЕнъ 1 уровЕнь 2 уровЕнь 3 уровЕнь 4
Роботы вокруг нас Что такое робот? Простейший

механизм <Блою>
Светодиод

Электрическ.ш цепь Скорость Мотор Шарнирный
механизм

Вращательное и
поступатепьное
.]вижение

Энергия Контроллер ПреобразовzlЕие
энергии

Передаточное число Сохранение энергии Периферийные
устройства

Работа



I]eHTp тяжести Инерuия Роботы могут
чувствовать

сщrчдi"оa число

Ходьба на четырех
ногах

Ускорение Соревнуйтесь с
роботом и
выигрывайте!

Стандарт

Какое преимущество
у ходьбы на шести
ногах?

Сила Роботы могут
обнаруживать
объекты

Управление роботом

различные способы
передвижения

Обнаружение
предметов с
помощью датчика
света

Роботы могуг
слушать

.Щуэльный робот

Прыжки ,Щатчик света в

робототехнических
проектах

Играйте музыку с
роботаtrли

Робот-вездеход

Ходьба вршвалку Распространение
звука

Автономные роботы Соревнование
роботов

}rгол колесные и
шагающие роботы

Роботы могут
воспроизводить
музыку

Ходьба на двух ногах Используй
воображение!

роботы понимают
толькозначенияOи 1

содержание 1-го уровня обучения

МОДУЛЬ I. (ОБЩИЕ ПРЕДСТАВЛЕНИЯ О РОБОТЕ>.ТЕМА (РОБОТЫ ВОКРУГ
HACD.

Обrцее представление о coBpeMeHHbIx роботах и робототехнических системах. Обзор

coBpeMeHHbIx профессиЙ связанньD( с робототехникоЙ. Робототехнический конструктор

ROBOTIS DREAM: основные элементы, особенности соединения деталей. Техника

безопасности при работе с конструктором ROBOTIS DREAM.

Пракmuческая рабоmа: Конструирование по технологической карте модель <<Белка>.

С аvосmояmельнсut рабоmа на ycaoe+ue uзученноzо маmерuала,

Общее представление понятия кЭлектрическаjI цепь>. Взаимодействие механической

передачи.

Пракmuческая рабоmа: Конструирование по технологической карте модель <Ветряная

\lельницa)).

С аvосmояmельнсtя раб оmа на ycBoe+ue uзученно?о маmерuала.

ТЕМА кВРАЩАТЕЛЬНОЕ И ПОСТУПАТЕЛЪНОЕ ДВИЖЕНИЕ)
Вращательное и поступательное движение.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель кКит>.

2. Наблюдение за особенностью движения модели.

С qltосmояmельнаrr рабоmа на усвоенuе uзученноzо Jiаmерuала.



ТЕМА (ПЕРЕДАТОЧНОЕ ЧИСЛО>

Общее представление понятий: кСкорость>, кШестерня>, кРедуктор>, <Передаточное

число)).

Пракmuческая рабоmа:

1. КОНСТРУирование по технологической карте модель кПара стрекоз>>.

2, Наблюдение за особенностью движения модели.

Саuосmояmельная рабоmа на ycloeHue uзученноZо Jиаmерuала,

МОДУЛЬ ПI. СИСТЕМА ПЕРЕДВИЖЕНИЯ РОБОТА. ТЕМА (ЦЕНТР ТЯЖЕСТИ)
I-{eHTp тяжести. Устойчивость.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель кБрахиозавра>.

2. Наблюдение за особенностью движения модели.

С аu о сmояmельная рабоmа на усв о енuе uзученноzо маmерuала.

ТЕМА (d(ОДЬБА НА ЧЕТЫРЕХ НОГА)ý)
l

Особенности одного из способов передвижения животньD( - движение на четырех ногах.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель кТелёнок>.

2. Наблюдение за особенностью движения модели.

С аvосmояmельная рабоmа на усвоенuе uзученноzо Mamepucula.

ТЕМА (КАКОЕ ПРЕИМУЩЕСТВО У ХОДЬБЫ НА ШЕСТИ НОГАХ?)
Особенности одного из способов передвижения животньD( - движение на шести ногах.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель <Божья коровка>.

2, Наблюдение за особенЕостью движения модели.

С аv о с m о яm е льн сlя р а б о m а н а у с в о е Hue uзуч е н н о 2 о Jй аm е р uал а.

ОДУЛЪ П. ОСНОВНЫЕ ПОIIЯТИЯ ТЕМА (ЭЛЕКТРИЧЕСКАЯ ЦЕПЬ)
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ТЕМА (РАЗЛИЧНЫЕ СПОСОБЫ ПЕРЕДВИЖЕНИЯ>
Различные способы передвижения животньD(.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель кКенгуру>.

2. Наблюдение за особенностью движения модели.

С аuо сmояmельная раб оmа на усв о енuе uзученноzо маmерuала.

ТЕМА (ПРыжки>

Особенности одного из способов передвижения животньD( - прыжки.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель <Кролик>.

2. Наблюдение за особенностью движения модели.

С аvо сmояmельн ая рабоmа на усвоенuе uзученноzо маmерuала,

ТЕМА: (d(ОДЬБА В РАЗВАЛКУ>

ОСОбенности одного из способов передвижения животньD( - ходьба в развt}лку.

Пракmчческая рабоmа;

l. Конструирование по технологической карте модель кЩыплёнок>.

2, Наблюдение за особенностью движения модели.

I lepa-copeBчonaHue : кЩыплячьи бега>

С alt о сmояmельнсLs раб оmа на усв о енuе uзученн ozo маmерuсutа,

TE}IA (УгОЛ)
,Эсобенности одного из способов передвижения животньIх - движение без использования ног.

Jэакmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель кГусеница>.

]. Наблюдение за особенностью движения модели.

, ! z р а - с ор е внов a+ue : кБоулинг>

J ll о с m ояmельная рабоmа на усв о e+ue uзученноzо маmерuсlла.

TE}L{ (d(ОДЬБА НА ДВУХ НОГАХ>
]'J..,бенности одного из способов передвижения животньD( - движение на двух ногах.

_ : iкпttlч еская рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте модель <Тираннозавр>.

]. Наблюдение за особенностью движения модели.

- :,.:эсtпояmельная рабоmа на усвоенuе uзученно2о маmерuсtла.

СоJЕРЖАНИЕ 2 уровня обученая
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МОДУЛЬ I. (ОБЩИЕ ПРЕДСТАВЛЕНИЯ О РОБОТЕ> ТЕМД (ЧТО ТДКОЕ РОБОТ?)>

Общее представление поЕятий кРобототехника>, <<Робот>, ФункционatльнЕUI схема робота.
основные правила при создании робота. особенности работы с контроллером см_150,

установка примера програ]\4мы на контроллер. Электронные элементы конструктора ROBOTIS
DREAM.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робота кСлон>>.

2, Рассмотрение Еrлгоритма работы модели кСлон>

3. Наблюдение за особенностью движения модели.

С аuосmояmельнсtя рабоmа на усвоенuе uзученноzо Jйаmерuала.

}IОДУЛЬ П. ОСНОВНЫЕ ПОНЯТИЯ. ТЕМА (СКОРОСТЪ>

Скорость. Единицы измерения скорости.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робот кЖук>.

2. Рассмотрение €rлгоритма работы робота <Жуко.

II zp а- с ор е вн о в анuе : <Эстафета>.

С аvо сmояmельная рабоmа на усв о eшue uзученн о2о маmерuсulа.

TENIA: (ЭнЕРгИя)
Эзепгия. Источники энергии. Напряжение.

_ : :.:пtttч е ская рабоmа:

^. КонстрУироВание по технологической карте робототехническУю МоДелЬ кЩветок и

светJUIчок).

]. Рассмотрение алгоритма работы модели <Щветок и светлячок)

-:. Наблюдение за особенностью движения модели.

_ :,.:,эсlпояmельная рабоmа на усвоенuе uзученноzо маmерuсаш.

TI}L{ (СохРАнЕниЕ ЭнЕРгиИ>
: =-,::З СОХРаНеНИЯ И ПРеВРаЩеНИЯ ЭНеРГИИ В МеХаНИЧеСКИХ ПРОЦеССаХ.

l : ;.:пtttче ская рабоmа:

_ , Конструирование по технологической карте робот <<Енот>.

]. Рассмотрение алгоритма работы робота кЕното>.

. - _: ;-соревнованllе : кКатапульта>.

- :,.:осtпояmельная рабоmа на ycaoe+ue uзученноzо маmерuсlла.

ТI}L{ (ИНЕРЦИЯ>

_ l=ie представления понятия <Инерция).
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Пракmuческая рабоmа;

t. КонструиРование по технологической карте робота кЩенок>.

2, Рассмотрение алгоритма работы модели кЩенок>

З. Наблюдение за особенностью движения модели.

с амосmояmельная рабоmа на ус в oeHue uзученноzо маmерuфtа.

ТЕМА: ((УскоРЕниЕD

Общие представления понятия кУскорение>.

Пракmuческая рабоmа-,

1. Конструирование по технологической карте робота <Белка>.

2. Рассмотрение алгоритма работы модели кБелка>

3. Наблюдение за особенностью движения модели.

с аvосmояmельнсlя рабоmа на усвоенuе uзученноzо маmерuсlла.

TEi\.{A (сиЛА)
общие представления понятия <сила>. Сложение сил.

l
Пракmuческая рабоmа;

1. Конструирование по технологической карте робота <<Быка>.

2, Рассмотрение алгоритма работы модели кБыка>

3, Наблюдение за особенностью движения модели.

с alt о с mояmельная рабоmа на ycnoe*ue uзученноzо маmерuаJIа.

\IОДУЛЬ ПI. КОНТРОЛЛЕР. СЕНСОРНЫЕ СИСТЕМЫ
TE},IA (ОБНАРУЖЕНИЕ ПРЕДМЕТОВ С ПОМОЩЬЮ ДАТЧИКА СВЕТА>
}-ч-троЙство и принцип работы датчика света. Преимущества применения инфракрасньгх

.енсоров. ,Щатчик света в наборе ROBOTIS DREAM.
lэакmuческая рабоmа;

1, КОнстрУирование по технологической карте маневрирующий робот
]. Рассмотрение аJIгоритма работы маневрирующего робота.

]. Наблюдение за особенностью движения маневрирующего робота.
i!zэа-соревнованuе: кКто первый доедет до указанной точки?>.

| :,l о с m ояmельная рабоmа на усв о енuе uзученноzо MamepuaJxa.

TE}t{ (ДАТЧик СВЕТА В РоБоТоТЕхниЧЕских ПРоЕкТА)Ь)
.'=iэеl,.расное излучение. Примеры использования датчика света в робототехнических
-:._-з:fiа\,

_ : :.:п:ltче ская рабоmа:
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2. Рассмотрение .rлгоритма работы робота <Крокодило.
3, Наблюдение за особенностью движения робота <Крокодила>.

с аv о с m ояm ел ьн ая р аб о m а н а у с в о е Hu е uзуч е нн о z о Jй аm ерuал а.

ТЕМА (PАСПРОСТРАНЕНИЕ ЗВУКА>
общие представления понятия кзвуковые волны>. Принцип работы датчика звукового сигнала.
Пракmuческая рабоmа:

l. Конструирование по технологической карте робота ктюленя>.

.2, Рассмотрение алгоритма работы робота кТюленя>>.

3. Наблюдение за особенностью движения робота <Тюленя>.

Ilepa, кКто хлопает в ладоши громче?>.

саuосmояmельная рабоmа на усвоенuе lk ученнozo л4аmерuала.

}IОДУЛЬ Ш. СИСТЕМА ПЕРЕДВИЖЕНИЯ РОБОТА. ТЕМА (КОЛЕСНЫЕ И
ш{гАющиЕ роБоты>
tэбшее представления о различньD( системах передвижения роботов: колесные, шагающие.
Jэакmuческая рабоmа:

i. Конструирование по технологической карте модель кСкорпион>.

2. Наблюдение за особенностью движения модели.

с alto сmояmельная рабоmа на усвоенuе uзученноzо 
'4amepua]la.

\IОДУЛЬ VI. РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЕ ПРОЕКТЫ. ТЕМА (ИСПОЛЪЗУЙ
вооБрАжЕниЕ!>
Iракmuческая рабоmа:

_. КонстрУироВание собственного робота в форме ЖивотноГо по зап4ыслУ.

]. Защитапроекта.

3. Содержание 3 уровня обучения

}IОДУЛЬ I. ОСНОВНЫЕ ПОIIЯТИЯ. ТЕМА ПРОСТЕЙШИЙ МЕХАНИЗМ (БЛОК>
Б.:ок, Виды блока: неподвижный, подвижный, сложный. Команды CCW, CW в языке
-fo гр а\rмирования RoboPlus дJUI мотор-редуктора.

]эакtпuческая рабоmа:

1. Конструиро"u"". по технологической карте робот-кран
]. Рассмотрение алгоритма работы робота-крана.
3. ИзуT ение команд CCW, CW в языке прогрЕlммирования RoboPlus для мотор-редуктора.



4. Наблюдение за особенностью движения модели.

с аu о с m ояm е ль н ая р а б о m а н а у с в о е н ue lвуч е нн о z о лп аm е р uсul а,

ТЕМА (МоТоР>

ОбЩИе ПРеДСТаВление понятиЙ кМотор-редуктор>, кСервомотор>. Команды TRUE, FдLSЕ в
языке програп{мирования RoboPlus для мотор-редуктора.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робот-карусель.
2. Рассмотрение irлгоритма работы робота-карусели.

3. Изуrение комаЕд TRUE, FALSE в языке програп{мирования RoboPlus для мотор-

редуктора.

-1. Наблюдение за особенностью движения модели.
,| a,l о сmояmельная рабоmа на усвоенuе 1вученноzо маmерuсtла.

}IоrУЛЬ П. конТРоЛЛЕР. сЕнсоРныЕ СисТЕМы. ТЕМА (конТРоЛЛЕР>
:..'ггроллер, его значение в работе робота. Значение программы при работе контроллера.

l_эакmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робот-убоРЩик.
1. Рассмотрение алгоритма работы робота-уборщика.

,|эра кСобери мусор)).

| -llосmояmельная рабоmа на yc^oe*ue uзучeHHoZo Jиаmерuала.

TE}L{ (пЕриФЕриЙныЕ устроЙствА)
_зэиферийными устройствЕlми, их нtвначениями в работе робота.
_ : ;кtttttч е ская рабоmа..

_ . Констрlирование по технологической карте робот-грУзоВик.
]. Рассмотрение zrлгоритма работы робота-грузовика.

i::;з ,,Погрузчик>.

- :,. t,э с m ояmе.пьная рабоmа на усв о енuе uзученноzо маmерuсиа,

ТI}Lq, <<PоБоТы МоГУТ ЧУВсТВоВАТъ)
_:-IK касания. Принцип работы датчика касания (тактильного сенсора), при обнаружении

_ 1-,ел..та.

_ : :,:пiчче ская рабоmа:

_ . Конструирование по технологической карте электромобиль.

] PaccrtoTpeниe Еrлгоритмаработы электромобиля.

_ -- : : : - :,эр е вн oBa+ue : кПервый>.

_ -- _:пiояmе:tьная рабоmа на усвоенuе uзученноZо л4аmерuсlла.
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тЕмА (сорЕвнуЙтвсь с роБотом и выигрывдЙтвt>
примеры использования датчика касания (тактильного сенсора) в робототехнических проектах.

Пракmuческая рабоmа;

1. Конструирование по технологической карте игру кПоймай Кротa>.

2. Рассмотрение Еrлгоритма работы робототехнической модели кПоймай Крота>.

Иzра: <Поймай Крота>.

самосmояmельная рабоmа на усвоенuе uзученно2о л^аmерuапа.

ТЕМА <PОБОТЫ МОГУТ ОБНАРУЖИВАТЬ ОБЪЕКТЫD
примеры использования инфракрасного датчика (датчика света) в робототехнических
проектах.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робота-краба.

2. РассмотреЕие алгоритма работы робота-краба.

IIzра: <Убираем препятствия)).

С аv о с m ояm е льн ая р аб о m а н а у с в о е н uе u зуч е н н о 2 о л4 аm ерu ал а,

ТЕМА: <PоБоТы МогУТ сЛУШАТЬ)
\1икрофон. Принцип работы микрофона, применение микрофона в робототехнических
\{o.]eJUIx.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робототехническую модель кЛодочка для

парка развлечений>.

2. Рассмотрение irлгоритма работы робототехнической модели <лодочка дJIя rтарка

развлечений>.

3. ЭКСперимент с робототехнической моделью кЛодочка дJuI парка развлечений>.

I zцосmояmельная рабоmа на усвоенuе uзученно?о Jйаmерuала,

TE}IA (игрАЙтЕ музыку с роБотАми>
Зrrtrtер. ,Щинамик. Принцип работы зуN[мера И ДИН€lП,IИКа, применение зуN{мера в

:.: бототехнических модеJuIх.

l:зкmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робототехническую модель электрогитары.

:. Рассмотрение алгоритма работы электрогитары.

.;: кИграем 
"u 

rпa*rрогитаре>.

- *,.toсtпояmельная рабоmа на усвоенuе uзученно?о маmерuала,

TE}L{ (dВТоноМныЕ РоБоТы>
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Автоматическое управление. Принципы работы систем автоматического управления.
Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робота-гоблина.
2. Рассмотрение алгоритма работы робота-гоблина.

Иzра: кЭмоции>.

самосmояmельнсtя рабоmа на усв о енuе uзученноzо маmерuсаш.

МОДУЛЬ ПI. ЯЗЫК ПРОГРАММИРОВАНИЯ
ТЕМА (РОБОТЫ МОГУТ ВОСПРОИЗВОДИТЬ МУЗЫКУ)
Машинный язык. Язык дJUI програN,Iмирования микроконтроллера образовательного

конструктора ROBOTIS DREAM.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте музыкальную шкатулку.

2. Рассмотрение €lлгоритма работы музыкaшьной шкатулки.

З. НаблЮДение за особенностью работы робототехнической модели.

С аlю сmояmельная раб оmа н а усв о eлue uзученноzо Mamepua]la.

ТЕМА (РоБоТы ПониМАЮТ ТоЛЬко 0 и 1)

чttс;rовая система. ,щвоичная система счисления. Причины использования двоичной системы на

_{о\tпьютерах.

Iракmuческая рабоmа:

1. КОнструирование по технологической карте робота дJIя игры с флагаrrrи.

2. Рассмотрение аJIгоритма работы робота для игры с флагами.

i!эра,кФлаг>.

1. Содержание 4 уровня обучения

}IО_Т}-JЪ I. ОСНОВНЫЕ ПОНЯТИЯ. ТЕМА (СВЕТОДИОД>

t =: Э:llОд. Примеры светодиодов в повседневноЙ жизни. Команда yпpaBJuIeT светодиодом в

I _ ; _-:: программирования RoboPlus

_ ._: --.,.,lttческая рабоmа:

_ КонструироваIrие по технологическойкартеробот-хоккеист.

] Расслrотрение irлгоритма работы робота-хоккеиста.

: ] Iзrчение выбора команды управляет светодиодом в языке программирования RoboPlus.

_ .,-: !эевнованuе: кХоккей>.

- _ :,1:ояll1е.lьная рабоmа на усвоенuе uзученно2о Mamepua]la,

_ :],Lr ,,шАрнирныЙ мЕхАнизм>
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Шарнирный механизм. Примеры использованиrI шарнирного механизма в повседневной жизни.
Изуrение команд в языке прогрilп,Iмиров.tния RoboPlus дJUI управления сервомотором.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робот-экскаватор.
2. Рассмотрение €rлгоритма работы робота-экскаватор.

3. Изучение команД в языке прогрtlммирования RoboPlus для управления сервомотором.

Иера: кПеремещение заклепок экскаватором).

с аu о с m ояm е ль н ая р а б о m а н а у с в о е нu е uзуч е нн о z о л4 аm врuал а,

ТЕМА: (ПРЕоБРАЗоВАниЕ ЭнЕРГии>
Энергия. Преобразование энергии. особенности програN,Iмного кода при взаимодействии

пульта дистанционного управления с мотор-редукторами в языке програN,Iмирования RoboPlus.
Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робот-автолетница.
2. Рассмотрение Еrлгоритма работы робота-автолестница.

3. Изуrение программного кода при взаимодействии пульта дистанционного управления с

мотор-редукторами.

l Iepa: <Спасательнaш операция).

с аvосmояmельная рабоmа на усвоенuе uзученноzо Jйаmерuала.

ТЕМА (РАБоТА>

обшее представление понятия кРабота>. Функции рчшличньж видов движения в языке

рограммирования RoboPlus.

|lракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робота-погрузчика.
2. Рассмотрение €rлгоритма работы робота-погрузчика.

3, Изуrение функции рЕ}зличных видоВ движения в языке прогр.lп,Iмирования RoboPlus.

ilzpa. кПеренеси стаканчик на платформе).

J ly о сmояmельная рабоmа на усв о eHue uзученноzо л4аmерuала.

тI}LА (случАЙноЕ число>
-бцее представление понятия кслуrайное число). особенности программирования
i:]ав.-Iения робота с использованием команды кСлуrайное число)).

_:зчmuческая рабоmа,.

i . Конструиро"urr"" по технологической карте робота-боксера.

]. Рассмотрение алгоритма работы робота-боксера.
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з. Изуrение особенности прогрilN,Iмирования управления робота с использовtlнием

команды кСлl^rайное число)).

Иера:(Удар).

с a*t о с m ояmе льн ая р а б о m а н а у с в о е нu е uзуч е нн о z о л4 аmерuал а.

ТЕМА (СТАНДАРТ)

общее предст.lвление понятия кСтандарт>. Стандарты в наборах ROBOTIS.
Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование по технологической карте робот-бульдозер.
2. Рассмотрение аJIгоритма работы робот-бульдозер.

з. Использование команды <Play Melody> в языке програN,Iмировtlния RoboPlus.

llepa : <Собери заклепки)

с аv о сmояmельная рабоmа н а усво енuе uзученн ozo маmерuала.

}IОДУЛЬ П. КОНТРОЛЛЕР. СЕНСОРНЫЕ СИСТЕМЫ. ТЕМА (УПРАВЛЕНИЕ
l

роБотом>
Bluetooth. Управление роботом при использовании системы связи Bluetooth (Блютуз).

1. Конструирование по технологической карте робот-танк.

2. Рассмотрение алгоритма работы робота-танка.
, !ера-соревнованuе : кТанковое сражение).

J zv о с mояmельная рабоmа на усв оенuе uзученноzо маmерuала.

TE\IA (дуэльныЙ роБот)
_:;rtеры использования пульта дистанционного управления в робототехнических проектilх.

_ : ;,"ltlttч е ская рабоmа:

_. КонстрУироВание по технологической карте робота-рыцаря.

], Рассмотрение алгоритмаработы робота-рыцаря.

- - . : ;-соревнованuе : кРыцарский поединок>.

_ *,.: jсl?lояmельная рабоmа на усвоенuе uзученноZо маmерuала.

"ltf.Т\-]ъ Iп. систЕмА пЕрЕдвижЕния роБотА. тЕмА (РоБоТ_вЕздЕход>
" ::-;:.шый ход. ,.Щостоинства и недостатки гусеничного хода.

. _ :.,-,.;lческая рабоmа..

_ Конструированиепотехнологической картеробот-вездеход.

- Рассrrотрение алгоритма работы робота-вездехода.
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I Iера-соревнованuе : <Гонки с препятствиями).

с аv о с mояm е льн сlя р а б о m а н а у с в о е нuе uзуч е нн о z о л4 аm е pucul а.

}IОДУЛЬ ry. РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЕ ПРОЕКТЫ. ТЕМА (СОРЕВНОВАНИЕ
РоБоТоВ)
Общие представления о конструктивньIх особенностях роботов, в зависимости от видов

соревноваrrий.

Пракmuческая рабоmа:

1. Конструирование робота (робот-футболист, робот-исследователь, робот-транспортер).
2. Рассмотрение i}лгоритма работы соответствующего робота.

i lzpа к Собuраел4 сmаканчtлклt D,

Ilzpa к Сбuваем сmаканчuкtD),

1.б.}Iониторинг образовательных результатов программы

1.6.1 Планируемые (ожидаемые) результаты освоения Программы
.]ичностные:

о формирование познавательньD( интересов, интеллектуальньж и творческих способностей

обlчающихся;

о формирование целостного мировоззрения, соответствующего современному уровню

развития науки и технологий;

. са\lостоятельность в приобретении HoBbD( знаний и практических рtений;
о готовнОсть К выборУ жизненного пуги в соответствии с собственными интересtlп{и и

воз\{ожностями;

. проявление технико-технологического мышления при организации своей деятельности;

, \{отивация образовательной деятельности школьников на основе личностно

ориентированного подхода;

о ,формирование цеЕностньж отношений друг к ДРУгУ, )лителю, aBToptll\{ открытий и

азобретений, результаташr обуrения;

, форvирование коммуникативной компетентности в процессе проектной, уrебно-
асс.тедовательской, игровой деятельности.

1.6.2 Планируемые (ожидаемые) результаты освоения Программы -метапредметные:

_ овтадение составJuIющими проектной деятельности;

i 1rtение самостоятельно опредеJUIть цели своего обуrения, стttвить и формулировать для себя

ЕОВЫе ЗаДачи в уrёбе и познавательноЙ деятельности, рtввивать мотивы и интересы своей

]ознавательной деятельности ;
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], овладение основ€lми сtlмоконтроля, сitмооценки, принятия решений и осуществления
осознанного выбора в учебной и познавательной деятельности;

:, 1rtение создавать, применять и преобразовывать знаки и символы, модели и схемы дJUI

решения уrебньтх и познавательньfх задач;
j, развитие монологической и диЕtпогической речи, умения выражать свои мысли, способности

выслушивать собеседника, понимать его точку зрения, признавать право Другого человека на
пное мнение;

: форrrирование упlений работать в группе с выполнением различных социЕtльньж ролей,
пpe.fcTaBJUITb и отстаиватЬ свои взгJIяды и убеждения, вести дискуссию;

- :<оrtбинирование известньIх Еtлгоритмов технического и технологического творчества в
:;'Т\'ациях, не преДполагаюЩих станДартного приМенения оДного иЗ них;

: _oltcK HoBbD( решений возникшей технической или организационной проблемы;
: :1r{остоятельнаll организация и выполнение различньD( творческих работ по созданию

_-\нических изделий;

_,_l, виртуальное и натурное моделирование технических объектов и технологических

_:оцессов;

_ _ прояВление инноВационного поДхоДа к решению уrебньrх и пракТиЧеских ЗаДаЧ В

-]t]цgggg моделирования изделия или технологического процесса;

_: вьuIвление потребностей, проектирование и создание объектов, имеющих

". 
требительную стоимость ;

- -: формированио и ра:}Витие коМпетентносТи в области испольЗоВания инфорМационно-
::t-\\П{}НИКаЦИОННЬD( ТеХНОЛОГИЙ.

1, 6 *] П.rанируемые (ожидаемые) результаты освоения Программы -цDедметные:
. -,}Iение использовать термины области кРобототехника>;

, -,].Iение конструировать механизмы для преобразования движения;
, -,l,{ение конструиРоватЬ модели, используЮщие механические передачи, редукторы;
, -,l,{ение конструировать мобильньпс роботов, используя рtвличные системы передвижения;

,,]Iение прогрilммировать микроконтроллер см- 1 50 и сенсорные системы;
, -,}lение cocTaBJUITb линейные €rлгоритмы управления исполнитеJUIми и записывать их на

зыбранном языке программирования;

, 
"}fение создавать л выполнять программы дJUI решения несложньIх алгоритмических задач в
зыбранной среде прогрtlNIмирования;

, -,}Iение использоватЬ готовые прикJIадные компьютерные прогрzlп,Iмы И сервисы в
зыбранной специЕtлизыJии, умение работать с описаниями прогрtlмм и сервисtlми;
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навыкИ выбора способа представЛения данньD( в зависимости от постановленной задачи;

рациональное использование учебной и дополнительной технической и технологической
информации для проектирования и создания роботов и робототехнических систем;

в--Iадение алгоритмuIми и методulми решения организационньIх и технических задач; владение
\Iетодttми чтения и способами графического представления технической, технологической и
Irнструктивной информации ;

при}{енение общенауrньIх знаний по предметЕlп4 естественнонаrIного и математического

IIiъL-Ia в процессе подготовки и осуществления технологических процессов;

1lаJение формалли проектной, игровой деятельности;

1lанирование технологического процесса в процессе создания роботов и робототехнических
.,астем

Р_{3-]ЕЛ 2: <КОМПЛЕкс оргАнизАционно _ пЕдАгогичЕских условий>
].1, }'чебный план

Название разделов/тем

}lоJулъ I. коБщиЕ прЕдстАвлЕПия о роБоть,

Роботы вокруг нас

}tоJ},лъ п. основныЕ поIIятия
Электрическш цепь

Вращательное и поступательное

движение

Передаточное число

}IоJ}-Jь Iп. систЕмА пЕрЕдвижЕния роБотА

.\!

п,iп

11.1 Учебный (тематический) план первого уровня обучения

Формы

аттестации/контроля

Входной контроль.

Тест

Текущий контроль.

ческое задание

Текущий контроль.

Практическое задание

Текущий контроль.

Практическое задание

Текущий контроль.

Практическое задание

Щентр тяжести
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6. Ходьба на четырех ногах 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
7. Какое преимущество у ходьбы на шести

ногах?

э 2 3 Текущий контроль.

ГIрактическое задание
8. Различные способы передвижения 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
9. Прыжки 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
10. Ходьба вра:}вапку 6 2 4 Текущий контроль.

Практическое задание

11. Угол 6 2 4 Текущий контроль.

ГIрактическое задание
|2. Ходьба на двух ногах 6 2 4 Текущий контроль.

Практическое задание

итоговое занятие 2 1 l Итоговый коЕтроль

Выставка
].1.2 Учебный (тематический) план индивIrдуального плана (ускоренного, по выбору) у
}ровня обучения

}IОДУЛЬ I. (ОБЩИЕ ПРЕДСТАВЛЕНИЯ О РОБ,ОТЬ,

1.

}IОДУЛЬ П. ОСНОВНЫЕ ПОНЯТИЯ

}Ё

пl

п

Название разделов/тем Формы

аттестации/контроля
Ф
Fr

Что такое робот? Входной контроль.

Тест

Текущий KoHTpoJть.



Практическое задание
5. Инерция 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
6. Ускорение

7. Uила 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
rUл Jr.b lll. кUн,l,роллЕр. сЕнсорны Е систЕмы

8. Обнаружение предметов с помощью

датчика света

5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
9. .Щатчик света в роботЪйiнЙЙi

проектах

5 2 3 Текущий контроль.

Практическое задание
10. rаспространение звука 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
rUд} Jrb lч. Uис,l,ЕмА пЕрЕдвижЕния роБотА

l1. Колесные и шагающие роботьi 5 2 1J Текущий контроJIь.

Практическое задание
rUдуJlъ vI. роБототЕхничЕскиЕ пр()Екты

Используй воображение ! 6 2 4 Текущий контроль.

Практическое задание

lJ. итоговое занятие ) 1 1 Итоговьй KoHTopoJБ

Выставка

_\'!

п,'п

Название разделов/тем

количеств

очасов

Формы

аттестации/контроляIr
Ф9д q)

н

ч
F
cl

-
UJyJlt r. UUнUIJныЕ поняТия
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1 Простейший механизм кБпок>> 4 2 ,, Входной контроль.

Тест
2. Мотор

J. Контроллер э 2 3 Текущий контроль.

ГIрактическое задание

4, Периферийные устройства 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание

5. Роботы могуг чувствовать 5 2 J Текущий KoHTpoJrь.

Практическое задание

6. Соревнуйтесь с роботом и выигрывайте!

7, Роботы могуг обнаруживать объекты 5 2 a
J Текущий контропь.

Практическое задание

8. Роботы могуг слушать 5 2 з Текущий контроль.

Практическое задание

9. Играйте музыку с роботами 5 2 3 Текущий контроль.

Практическое задание

l0. Автономные роботы 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание

}Iодуль пI. язык прогрАммировАниrI

l1. Роботы могуг воспроизводить музыку 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание

роботы понимtlют только значения 0 и 1 6 2 4 Текущий контроль.

Практическое задание

итоговое занятие 2 1 1 Итоговьй контороль

Выставка
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2.1.4 Учебный (тематический) план 4-го уровня обучения

.пlь

п/п

Название разделов/тем

количество

часов

Формы

аттестации/контроля
о
f-
Ф9

Фн

у
t

Ф

ИОДУЛЬ I. ОСНОВНЫЕ ПОНЯТИЯ

l. | Ьеrод"од э 2 3 
| 
Вхолнойконтроль.

| Т".,
2. Шарнирный механизм 5 2 3 Текущий контроль.

практическое задание
a
J. Преобразование энергии 5 2 a

J Текущий контроль.

Практическое задание
4. Работа 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
5. Слуrайное число 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание
6. Стандарт 5 2 J Текущий контроль.

Практическое задание

управление роботом 7 2 5 Текущий контроль.

Практическое задание
8. .Щуэльный робот 7 2 5 Текущий контроль.

Практическое задание

9, l Робо*вездеход 8 J 5 | Текущий контроль.
l

| Практическое задание
_}rUл уJlъ rч. роБототЕхничЕскиЕ проЕкты
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10. Соревнование роботов 10 J 7 Текущий контроль.

Практическое задание

11 итоговое занятие 2 1 1 Итоговый контороль

Выставка

22 Кшеlцарlъй уlебrъй графш( допопнитеIъноп общеобразо"атеrьноt

общеразвлшающей програI}flvъL

режим организации занятий по данной дополнительной общеобразовательной

общеразвИвающей програп.rме опредеJUIется кtшендарным уrебном графиком и
соответствует нормап{, утвержденным постановлением Главного

государственного санитарного врача РФ от 28.09.2020 г. Jф28 кОб утверждении
санитарньIх правил сп2.4.з648-20 кСанитарно-эпидемиологические требования к
организаЦиям воспитания и обуrения, отдьD(а и оздоровления детей и молодежи)).

мАоу <Покровская СоШ)) осуществJIяет бесплатное обучение, исходя из

муниципаJIьного задания. Образовательн€tя деятельность по данной программе

осуществляется во время, свободное от занятий детей по основной

общеобразовательной прогрЕlIvIме, с уrётом утверждённьrх уrебньтх планов

дополнительной общеобразовательной общеразвивающей програп{мы.

1, Работа с детьми в МАоУ кПокровская СоШ> осуществляется на протяжении

всего учебного года, по желанию детей и родителей включая каникулы.

2. ЗанятИя проводятся в 4 микрогруппах по 3 - 4 человека (общая численность 1 5

человек).

3. Режим работы МАОУ <Покровская СОШ> с 8.30 до 17-00.

4. Школьное питание: завтрак, обед, полдник.

.\i

пп
Этапы образовательной

деятельности

1 zo0 обученап

Начало учебного года 05 сентября

(с 01 по 04 сентября производится набор

в группы)

Окончаrrие 1.rебного года 31мая

Продолжительность уtебного года 36 недель
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4. Продолжительность учебной недели

5 дней (вьтходные - суббота,

воскресение)
ý Продолжительность занятия обrrающиеся от

8 до11 лет-45 минуг
6. Число занятий в недеJIю 2

7. Продолжительность перемен

10 минут

8. сменность 2 смена: с l4.15

9. Форма освоения дополнительньD(

общеобразовательных

общеразвивающих програN{м

очная

l0, ПромежуточнЕuI аттестация

Апрель-май
11. Итоговая аттестация Проводится по завершениЙ обученlляlБ

дополнительной общеобразовательной

общеразвивающей прогрill\{ме

раз в год.

2.3. Методическое обеспечение программы
занятия не всегда строятся по принципу (от простого к сложному>. Чаце вначале
осознается И формулируется проблема, затем опредеJuIется составJIяющие ее
поJзадачи, строится дерево целей и затем уже через уточнение условий, а также
технических и других требований состав.rrяется перечень достаточно простьж задач и
организуется поиск возможных вариантов их решений.
теоретические сведения обучающиеся собирают в объеме, которьй позволил бы им
:Iравильно поЕять значение тех или иньж технических требованuil, более осознанно
fешить техническую задачу.

]Iри подготовке к занятиям педагогу желательно угочнить вопросы методики
_{онструирования, отметить основные этапы решения технических задач.
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особое внимание педагог удеJUIет выбору методов для выработки у обуtающихся
умений: опредеJUIть и формулировать суть технической задачи на конструирование;
нап{ечать возможные варианты решения конструкторской задачи.

При подготовке к занятию rштелю необходимо:

. наметить по у-rебному плану тему занятия;

о сформулировать цель занятия (наметить основные задачи, которые должны
быть решены);

, определить способ проведения занятия (беседа, лекция, практическая работа,
экскурсия, испытание модели, разбор испытаний и т.д.);

, наметить последовательность проведения занrIтия и время для каждого этапа

работы в каждой микрогруппе;

о вспомнить, кто из обуrающихся чем занимался на прошлом з€tнятии, на какой
стадии работа у каждого из них, в чем они испытывают трудности;

о подготовить образовательные конструкторы и дополнительные
комплектующие к ним для каждой микрогруппы;

о приготовить поле для отработки действий робота (при необходимости);
о продумать вопросы с целью проверки теоретического материаJIа;

о пригоТовитЬ технические задачИ на конструиРование, задачи дJUI

теоретическогО расчета, задачИ на сообраЗительносТь (прИ необходимости);
о продумать, какие сведения, из каких образовательньIх областей по изl.rаемой

теме целесообразно сообщить, в какой форме и в какой момент занятия;
о продумать какие интересные сведения из жизни )леньIх, занимtlющиеся

исследованием рассматриваемого вопроса, можно сообщить;
о подготовить рекомендуемую литературу;

о продумать форму завершениязанятияi

о организовать уборку образовательньIх конструкторов и рабочих полей Еа место
постоянного хранения.

при определении содержания занятий нужно исходить из общей постановки задачи:

:шработать выбранного обуrающимся робота фобототехнической системы) при
:екоторьгх ограничениях, обусловленньIх способом решения, материально-
:э\нической базой, возрастными особенностями детей школьного возраста, уровнем
a{ значенИй, уплений, практических навыков и т.д.

Прlrмерный ход занятий по программе

1. Организационньй момент.
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организашия обшей гр}ппы, подготовка к работе на занятии, проверка по
журна,,IУ ко-тичестВа обl"rающихся, проверка готовности обуrающихся к
занятию.

2, основная часть занятия.

Этап - Актуа.тизация опорньгх знаний в микрогруппах.

ВЬГЧЛеНЯЮТСЯ ОПОРНЫе Знания, вьUIсняется связь с прошлыми зiu{ятиями,

выбирается тип самостоятельноЙ работы фепродуктивный, продуктивньй,
частично-поисковый) и форма обуrения (индивидуаJIьнаUI, групповЕUI,

фронтальная), намечаются способы решения задач мотивационного
обеспечеНия занятиЯ, продр{ЫваютсЯ формы контроля за ходом работы.

3. Этап - Формирование HoBbIx понятий и способов действия (объяснение нового
материаJIа уrебного занятия) в микрогруппах.

вьтчленяются новые понятия и способы их формирования, формулируются
ocHoBHEUI И второстепенные проблемы, выбираются тип и форма
самостоятельной работы, отбирается содержание уrебного материала,

готовятся проблемные и непроблемные (информационные) вопросы,
намечаются варианты способов решения уrебньтх проблем, возможные
подсказки их решения.

4, Этап - Применение знаний и формирование умений в микрогруппах.

планируется тип и форма са]uостоятельной работы, готовится ее содержание
(задания, упражнения, инструкции и пр.), намечаются конкретные р(ения и
навыки для отработки (например, умение планировать, контролировать,

решать типовые и другие задачи и т.д.), выбираются способы получения

обратной связи (информации).

5. Подведение итогов в общей группе (презентация микрогрупп).

Оценка успехов обучаrощихся в сочетании с коррекцией знаний и рtений.

2.4. Условия реализации программы

2.4,1 Материально - техЕическое обеспечение Программы

ЛЪ п/п Наименование количество
1 Учебный класс J\Ъ 4

с комплектом ученической мебели

столы 10
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стулья 20

2 гlOутоук с доступом в Интернет

ИнтерактивнЕUI доска

20
J

1

4 rчrультимедийньй проектор
1

5 компьютер с доступом в сеть Интернет 2
6 rlринтер лазерный цветной 1

7 JByKoBoe оОорудование (колонки) 1

8 комплект для практического изучения тем по
предмету кОкружающий мир

1

9 Jлементы конструктора ROBOTIS IDEAS на
каждого ребенка

Jлементы констр}ктора ROBOTIS IDEAS на
каждого ребенка

4 набора

(SET А)

а "б"р"
(SET в)

10

11 r лооус интерактивный 4

тl2

13 кJIюч Фазделитель) 2

I4 I ехнологическЕUI карта на микрогруппу 4

2.4.2 Кадровое обеспечение

Согласно ПрофессионЕuIьному стандарту кПедагог дополнительЕого образования
детей и взрослых) по данной программе работает педагог дополнительного
образования (без квалификационной категории), имеющий необходимое образование
и квалификацию, что соответствует обозначениям таблицы п. 2 ПрофессионtцIьного
стандарта (Описание трудовьж функций, входящих в профессиональный стандарт), а
именно: коды А и В с уровнями квалификации б - Фатеева Наталья Олеговна:.

} Ф.и.о.,
_]oл)KHocTb

]I
]о штатному

т

Уровень
обраqования,

Курсы повышения

квалификации

квалифика
ционнaUI
категория

Стаж
педагогиче

ской
работы
(полньпr

лет)

Условия
привлечения

(штатный

работник,
внрренний

совместитель.
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внешний
совместитель,

почасовtUI
оплата труда)

Дополнительное,образование, подвид - дополнительное образование детей и взросльж
Высшее,

.Щиплом о
профессиона
льной
переподгото
вке J,,lb

59240010165
2, вьцан
Ано дпо
<УрИПК и
П)
16.05.2022
года, город
Пермь

Ано дпо
кИнститут
образовательньж
технологий> по
ЩПП кЩифровЕuI
среда
<ПиктоМир>
2020г.
ФгБоу во
кУральский
государственный
педагогический
университет)) по
программе
кФормирование
ценностно-
ориентационного
единства детского
коллективa))
2021r.
ооо
кПриволжский
IIДПО) по ЩПП
<Формирование

функциона;lьной
грамотности
обуrающихся в
образовательном
процессе школы)
2021r.

Без
категории

Внутренний
совместитель

Фатеева
Ната-rrья

ОлеговЕа,
педагог
дополнитель
ного
образования

Развитие кадрового потенциала дополнителrно.о образования
на базе IteHTpa <<Точка Роста> при МАоУ <<Покровская сош>

ýг/п Фио Повышение квалификации

Сведения на01. 05.2022

Програм

ма

повышение

ква.пификации

Перспе

ктивны
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Сведения на

0|.07.2022

й план

202з _

2025
1. Фатеева

Наталья

Олеговна,

педагог

дополнитель

ного

образования

<Конструирование

образовательного процесса в

центрах образования

естественно-науrной и

технологической

направленностей кТочка

роста)), обуrение с

использованием ДОТ,40
часов. Нижнетагильский

филиал ИРО, удостоверение

М6617537 0069307, рег.

J\Ъ2307 от 03,06.2022

.Щополни

тельное

образова

ние

детей

"использование

современного

уrебного

оборулования в I_{O

естественно-науrной

и технологической

направленностей

"Точкароста" (36

часов), t2.05.2022-

09.06.2022г. ФГАоУ

,ЩПО "Академия

Минпросвещения

России"

Включе

на

ФОРМЫ КОНТРО ЛЯ И ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ
механизм выявления образовательных результатов Программы

результативность освоения Программы систематически отслеживается в

течение года. С этой целью используются рtвнообразные виды контроля:

- вхоdной конmроль проводится в начЕIле уrебного года дJIя определения

уровня знаний обуrающихся на начало обуrения по Программе;

mекущuй конmроль ведется на каждом занятии в форме
педагогического наблюдения за правильностью выполнения практического

задания: успешность освоения материала проверяется в конце каждого занятия

пугеМ итогового обсуждения, анаJIиза выполненньD( заданий; а также в форме
контрольньD( вопросов по пройденной теме.

- umоzовый конmроль проводится в конце уrебного года в форме выставке

и проектов.

Уровни освоения Программы: высокий, средний, низкий.

при высоком уровне освоения Програrимы обуrающийся демонстрирует высокую

заинтересованность в уrебной, познавательной и творческой деятельности.

ПравильнО обращается с инструN{ентalп,Iи, yl\(eeT следовать устным инструкциям и
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работать в коJ,IJективе.

При среднем уровне освоения Программы обуrающийся демоIrстрирует

достаточную заинтересованность в уrебной, познавательной и творческой

деятельности. Щ.пя успешной работы в коллективе необходима помощь педагога.

При низкОм уровне освоения Программы обуrающийся не заинтересован в уlебной,
познавательной и творческой деятельности. Слабо владеет материаJIом Программы, не

может принимать участие в коллективнойработе.

Мониторинг образовательных результатов программы

1. Разнообразиеумений и навыков

высокий: имеет четкие технические умения и навыки, умеет правильно использовать

инструN{енты.

средний: имеет отдельные технические р[ения и навыки, умеет правильно

использовать инструменты.

Низкий: имеет слабые технические навыки, отсутствует уN{ение использовать

инструN{енты.

1. Глубина и широта знаний по предмету.

высокий: имеет широкий кругозор знаний по содержанию курса, владеет

определенными понятиями (название фигур, определения...) свободно использует

технические обороты, пользуется дополнительным материalJIом.

средний: имеет неполные знания по содержанию к)aрса, оперирует специЕrльными

терминzlN,Iи, не использует дополнительную литературу.

НИЗКий: ЕеДостаточны знания по содержанию курса, знает отдельны9 определения.

2, Позиция активности иустойчивого интереса кдеятельности

ВЫСОКиЙ: проявляет активный интерес к деятельности, стремится к сап,Iостоятельной

творческой активности, сЕIмостоятельно занимается дома, помогает другим, активно

rIаству9т в соревнованиях.

СРедний: проявJuIет интерес к деятельности, настойчив в достижении цели, проявJIяет

актиВность только на определенные темы или на определенньIх этапах работы.

низкий: присугствует на занятиях, не активен, выполняет задания только по четким

инструкциям, указаниям педагога.

3. Разнообразиетворческихдостижений

ВысокиЙ: принимает rIастие в выставках, конкурсах, в масштабе школы, района.

Средний: rIаствует в выставках внуцри группы, rIреждения.

Низкий: редко упствует в конкурсах, соревнованиях, выставках внугри объединения.
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4' Развитие познавательных способностей: воображения, памяти, речи,
сенсомторики

высокий: точность, полнота восприятия цвета, формы, величины, хорошее рiввитие
мелкой моторики рlк; обуrающийся обладает содержательной, выразительной речью,
уN{еет четко отвечать на поставленные вопросы, обладает творческим воображением;

у ребенка устойчивое внимание.

средний: ребенок воспринимает четко формы и величины, но недостаточно рiввита
мелкая моторика рук, репродуктивное воображение с элементами творчества,
воспитанник знает ответы на вопрос, но не может оформить мысль, не всегда может
сконцентрировать внимание.

низкий: не всегда может соотнести р€вмер и форму, мелксш моторика рук развита
слабо, воображение репродуктивное.

Мониторинг эффективности воспитательных воздействий
1. Кульryра поведения ребенка

Высокий: имеет морЕIльные суждения о HpaBcTBeHHbIx поступках, соблюдает нормы
поведения, имеет нравственные качества личности (доброта, взаимовыручк4

уважение, дисциплина)

Средний: имееТ морttльные суждения о HpaBcTBeHHbIx поступках, обладает
поведенческими нормttп.{и, но не всегда их соблюдает.

Низкий: морirльные суждения о HpaBcTBeHHbIx поступках расходятся с
общепринятыми нормаIии, редко соблюдает нормы поведения.

2. Характер отношений в коллективе

Высокий: высокuш коммуникативнаJI культура, принимает активное заинтересованное

rrастие в делах коллектива.

средний: имеет коммуникативные качества, но часто стесняется принимать участие в

делах коллектива.

Низкий: низкий уровенЬ коммуникативньIх качеств, неТ желания общаться в

коллективе.

мониторинг социально-педагогических результатов
1. Выполнение санитарно-гигиенических требований

высокий уровень: без напоминания преподаватеJuI перед началом занятий и после

моет руки.

средний: выполняет санитарно-гигиенические требования не постоянно или после

напоминания руководитеJUI.



Низкий: отказывается полностью или очень редко соглашается выполЕять санитарно-

гигиенические требования.

2. Выполнение требований техники безопасности.

Высокий уровень: выполняет все прЕlвила техники безопасности при работе с

инструиентЕtми.

Средний: вьшолняет правила техники безопасности после напоминЕIнI,Iя руководитеJuI.

Низкий: выполняет правила техники безопасности только под строгим контролем.

3. Характер отношений в коллективе.

Высокий уровень: постоянно доброжелательное отношение к другим r{ащимся,
стремление помочь или подск€вать, 

.поделиться материалом или инструментuIп{и,

желание выполнять коJIлективные работы или руководить их выполнением.

Срелний: нет склонности к конфликтаtrл, но нет стремления к активному

сотрудничеству с товарищами,

Низкий: стремится к обособлению, откЕвывается сотрудничать с другими

обуrающимися при вьшолнении заданий

4. Отношение к преподавателю.

Высокий уровень: внимательно слушает преподавателя, старательно выполняет все

требования, может обратиться за необходимой помощью в различньD( вопросах.

Средний: выполняет требования, но держится независимо.

Низкий: игнорирует требования, отвечает на вопросы и выполняет задания только по

принуждению.

На первьIх занятиях проводится входнаrI диагностика (в форме

анкетирования) для вьu{вления запроса детей, их интересов и цели посещения

объединения. В конце учебного года проводится анкетирование (мнение детей о

работе в объединении) по результатам учебного года. Кроме того, входнаr{,

промежуточнzUI, итоговаrI диагностика предусматривают заполнение IIедагогом карт

результативности освоения образовательной програN{мы, что позвоJIяет определить

уровень, на котором ребенку будет комфортно осваивать образовательную

программу.

Особенности формирования групп фазновозрастные, ра:}ноуровневые),

индивидуальный выбор заданий по уровням сложности в одном уrебном материале),

интерес, возрастные и психологические особенности ребенка, уровня начальной

подготовки оказывают влияние на результат. Степень предъявляемых педагогом

требований, булет зависеть от способностей и возможностей каждого обучающегося

индивидуально.
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В течение года отсJеживается уровень достижений каждого }п{аIцегося. Результаты

г{астия в выставках различного уровня, конк}рсах, праздниках заносятся в

лист достижений в течение всего учебного года.

КажДый ребенок по желанию и своему интересу, выбору участвует в выставках

(разного уровня), проектно-исследовательской деятельности, конференциях,

КОнкУрсах, КТД. Приобретает опыт работы в группах, микрогруппах и coBMecTHbD(

мероприятиях.

Характеристика деятельности по освоению предметного содержания

образовательной программы (по уровням)

Название

уровня

Стартовый Базовый

Способ

выполнения

деятельности

Репродуктивный Продуктивный

Метод

исполнения

деятельности

С подсказкой, по образцу,

по опорной схеме.

По памяти, по аналогии

основные

предметные

умения и

компетенции

обучающегося

Освоение умения при

изготовлении простейших

технических изделий,

ориентироваться в технике

чтения элементарньIх схем и

чертежей; осваивать навыки

организации и

планирования работы;

Освоение работы с разными

материалами, инструN{ентап{и при

изготовлении более сложньIх

технических изделий

и конструировании;

умение самостоятельно

подбирать, для выполнения

работы чертежи, схемы,

работать с литераIуроЙ,

технологическими картами,

составлять эскизы творческих

работ

,Щеятельность

rIащегося

Актуализация знаний.

Воспроизведение знаний и

способов действий по

Восприятие знаний и осознание

проблемы. Внимание

к последовательности и контролю

зб



образцам,

пок€ванным другими

(пелагогом, книгой).

Произвольное и

непроизвольное

запоминание (в

зависимости от характера

задания).

над степенью ре€rлизации заду\(анного.

Мысленное прогнозироваЕие

очередньгх шагов изготовлениrI

изделия. Запоминание (в значительной

степени не произвольное).
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