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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА
Рабочая программа курса внеурочной деятельности «Робототехника. Технический труд» составлена в соответствии с основными положениями Федерального государственного образовательного стандарта основного общего образования (ФГОС ООО); требованиями к результатам освоения основной образовательной программы (личностным, метапредметным, предметным); основными подходами к развитию и формированию универсальных учебных действий (УУД) для основного общего образования,  Примерной основной образовательной программы ОУ и на основании приказа № 1577 от 31 декабря 2015 г. Минобрнауки России «О внесении изменений в федеральный государственный образовательный стандарт основного общего образования, утвержденный приказом Министерства образования и науки российской Федерации от 17 декабря 2010 г. № 1897».
Реализация программы осуществляется на базе Центра образования цифрового и гуманитарного профилей «Точка роста», созданного в целях развития и реализации основных и дополнительных общеобразовательных программ цифрового, естественнонаучного и гуманитарного профилей, формирования социальной культуры, проектной деятельности, направленной не только на расширение познавательных интересов школьников, но и на стимулирование активности, инициативы и исследовательской деятельности обучающихся.
Использование робота-манипулятора во внеурочной деятельности повышает мотивацию учащихся к обучению, т.к. при этом развиваются навыки работы с персональным компьютером, а также изучаются основы взаимодействия с роботами-манипуляторами и 3D-моделирования. Занятия с роботом-манипулятором, как нельзя лучше подходят для изучения основ алгоритмизации и программирования. Создавая простые алгоритмы и 3d-модели обучающиеся осваивают способы взаимодействия с роботами, что приводит к повышению интереса к профессии разработчика программных продуктов и желание дальше развиваться в данном направлении.
Внеурочная деятельность Робототехника. Технический труд имеет научно-техническую направленность.
Цель программы:
сформировать личность учащегося, способного самостоятельно ставить учебные цели и проектировать пути их реализации;
изучить способы взаимодействия с роботом-манипулятором;
развить умение составлять алгоритмы решения поставленной задачи;
выработать навыки программирования робота на выполнение заданных действий;
научиться создавать 3d-модели и попускать печать при помощи робота-манипулятора.
Задачи программы:
Образовательные:
изучение основ робототехники;
изучение способов управления роботами;
научиться разрабатывать программы управления роботами;
научиться создавать 3d-модели.
Развивающие:
развивать образное мышление;
развивать умение довести решение задачи от проекта до программы управления роботом;
развивать основную конструкторскую деятельность: обеспечить освоение учащимися основных приёмов подключения к роботу-манипулятору периферийных устройств и программирования робототехнических средств;
развивать умение постановки задачи, собирать и изучать нужную информацию, находить конкретное решение задачи и осуществлять свой замысел.
Воспитательные:
воспитать умение работать в коллективе с учетом личностных качеств учащихся и психологических особенностей;
воспитать трудолюбие и уважительное отношения к интеллектуальному труду.
Рабочая программа воспитания МОУ СОШ №5 реализуется в том числе и через использование воспитательного потенциала внеурочной деятельности Робототехника. Технический труд. 
Эта работа осуществляется в следующих формах:
Побуждение обучающихся соблюдать на уроке общепринятые нормы поведения, правила общения со старшими (педагогическими работниками) и сверстниками (обучающимися), принципы учебной дисциплины и самоорганизации.
Привлечение внимания обучающихся к ценностному аспекту изучаемых на уроках предметов, явлений, событий через:
— использование на уроках информации, затрагивающей важные социальные, нравственные, этические вопросы
— использование воспитательных возможностей содержания учебного предмета для формирования у обучающихся российских традиционных духовно-нравственных и социокультурных ценностей через подбор соответствующих проблемных ситуаций для обсуждения в классе.
Включение в урок игровых процедур, которые помогают поддержать мотивацию обучающихся к получению знаний, налаживанию позитивных межличностных отношений в классе, помогают установлению доброжелательной атмосферы во время урока.
Применение на уроке интерактивных форм работы, стимулирующих познавательную мотивацию обучающихся.
Применение групповой работы или работы в парах, которые способствуют развитию навыков командной работы и взаимодействию с другими обучающимися.
Выбор и использование на уроках методов, методик, технологий, оказывающих воспитательное воздействие на личность в соответствии с воспитательным идеалом, целью и задачами воспитания.
Инициирование и поддержка исследовательской деятельности школьников в форме включения в урок различных исследовательских заданий, что дает возможность обучающимся приобрести навыки самостоятельного решения теоретической проблемы, генерирования и оформления собственных гипотез, отношения к чужим идеям, публичного выступления, аргументирования и отстаивания своей точки зрения.
Установление уважительных, доверительных, неформальных отношений между учителем и учениками, создание на уроках эмоционально-комфортной среды.
Место предмета в учебном плане: программа рассчитана на обучающихся, начинающих заниматься робототехникой. Срок реализации программы 1 год, 1 час в неделю, 34 часа. Продолжительность одного занятия – 40 мин. Возрастная группа учащихся, на которых ориентированы занятия – 12-13 лет (7 класс).

СОДЕРЖАНИЕ КУРСА С УКАЗАНИЕМ ФОРМ ОРГАНИЗАЦИИ
Раздел 1. Теоретическое знакомство с роботами (Беседа, обсуждение)
Теоретические знакомство с роботами. Ознакомление с правилами техникибезопасности и организации рабочего места.
Введение в робототехнику. Что такое роботы?
Что умеют делать роботы?Виды роботов.Инструктаж по технике безопасности
Робототехника. История возникновения и развития робототехники. Прогнозы на будущее робототехники. Способы применения роботов в конструировании, медицине, строительстве, на производстве, в опасных условиях труда.
Манипуляционные системы. Что это такое? Почему они так названы. DobotMagician знакомство с учебным роботом. Основные составляющие робота. Возможности робота.
Раздел 2. Робот-манипулятор DobotMagician. Способы управления (Беседа, практикум)
Теоретическое знакомство со способами управления роботом манипулятором. Способы управленияDobotMagician. Установка и знакомство с программой управления роботом- DobotStudio.
Управление роботом при помощи мыши. Подключение вакуумного захвата к роботу и управление мышью. Перемещение при помощи вакуумного захвата в режиме управления мышью кубиков на скорость. Установка механического захвата и управление мышью. 
Подключение к роботу пульта управления и управление роботом с его помощью (джойстика). 
Раздел 3. DobotMagician. Режимы работы(Практикум)
Подключение робота к персональному компьютеру. Запуск программы управления роботом, знакомство с режимом обучения. Задание роботу определенных действий. Работа с графическим режимом программы управления роботом. Задание роботу изобразить различные рисунки.
Раздел 4. DobotMagician. Режим 3D-печати (Беседа, Обсуждение, Практикум)
Знакомство с режимом работы робота 3d-печать. Создание во встроенной в DobotStudioграфической оболочке модели для печати.
Работа с режимом 3d-печати.  Подключение к роботу компонентов для 3d-печати. Повторение техники безопасности с компонентами 3d-печати. Печать разработанных 3d-макетов.
Раздел 5. Программирование робота-манипулятора (Беседа, Обсуждение, Практикум)
Знакомство с графической средой программирования DobotBlockly, встроенной в ПО DobotStudio. Изучение основных компонентов, написание первой простой программы. Самостоятельная работа по составлению программы автоматической штамповки печати
Работа над проектами программ управления роботом.
Раздел 6. DobotMagician. Подключение внешних устройств (Практикум)
Знакомство с возможностью подключения внешних устройств к роботу манипулятору и их программированию. Подключение к роботу светодиодов и задание им различных условий горения и мигания. Подключение к роботу датчика света и светодиодов, программирование светодиода на свечение в темных условиях.
Раздел 7. Подведение итогов курса внеурочной деятельности(Беседа, Обсуждение)
Защита проектов управления роботом. Подведение итогов курса.

Направления проектной деятельности обучающихся

	Направление
	Название
	Сроки

	Проект управления роботом
	«Программа управления роботом»
«Робот – 3d-принтер»
	01.03.2023 – 24.05.2023




ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОСВОЕНИЯ КУРСА
По окончанию курса обучения учащиеся должны:
Знать:
· правила техники безопасности при работе с персональным компьютером и роботом-манипулятором в различных режимах;
· устройство робота-манипулятора и его периферийных устройств;
· компьютерную среду, включающую в себя графический язык программирования, а также программу для 3d-моделирования;
· порядок создания алгоритма программы, действия робототехнических средств;
· как использовать созданные программы.
Уметь:
· менять периферийные устройства робота-манипулятора;
· создавать 3d-модель для печати при помощи робота-манипулятора;
· разрабатывать работающую программу управления роботом;
· корректировать программы при необходимости;
· принимать или намечать учебную задачу, ее конечную цель;
· прогнозировать результаты работы;
· планировать ход выполнения задания;
· рационально выполнять задание.








ФОРМЫ РЕЗУЛЬТАТОВ РАБОТЫ ОБУЧАЮЩИХСЯ В РАМКАХ ОСВОЕНИЯ КУРСА ВНЕУРОЧНОЙ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ
Результатом курса внеурочной деятельности Робототехника. Технический труд должен стать проект, каждый обучающийся самостоятельно выбирает желаемый итоговый проект, из предложенных учителем и в течение нескольких занятий занимается его разработкой. Виды проектов, предложенных для выбора учащимся:
· Разработка и печать при помощи робота-манипулятора 3d-модели разработанной по индивидуальному дизайну;
· Разработка индивидуальной программы управления роботом манипулятором в среде программирования DobotBlockly.
На завершающем занятии учащийся должен предоставить презентацию своего индивидуального проекта.

КРИТЕРИИ ОЦЕНИВАНИЯ ПРОЕКТОВ ОБУЧАЮЩИХСЯ
Особенности оценки индивидуальных проектов
· Способность к самостоятельному приобретению знаний и решению проблем, проявляющаяся в умении поставить проблему и выбрать адекватные способы её решения, включая поиск и обработку информации, формулировку выводов и/или обоснование и реализацию/апробацию принятого решения, обоснование и создание алгоритма решения задачи. Данный критерий в целом включает оценку сформированности познавательных учебных действий.
· Сформированность предметных знаний и способов действий, проявляющаяся в умении использовать все возможности программной среды при разработке программы, грамотное построение алгоритма программы, учитавание при разработке особенностей работы робота .
· Сформированность регулятивных действий, проявляющаяся в умении самостоятельно планировать и управлять своей познавательной деятельностью во времени, использовать ресурсные возможности для достижения целей, осуществлять выбор конструктивных стратегий в трудных ситуациях.
· Сформированность коммуникативных действий, проявляющаяся в умении ясно изложить и оформить выполненную работу, представить её результаты, аргументированно ответить на вопросы.
Результаты выполненного проекта описываются на основе аналитического подхода, согласно которому по каждому из предложенных критериев вводятся количественные показатели, характеризующие полноту проявления навыков проектной деятельности. Максимальная оценка по каждому критерию - 3 балла. 

Шкала выставления баллов в соответствии с критериями
	
	1 балл
	2 балла
	3 балла

	Способность к самостоятельному приобретению знаний и решению проблем
	Работа в целом свидетельствует о способности самостоятельно с опорой на помощь руководителя ставить проблему и находить пути её решения; Не использованы все доступные возможности программы
Представлен продукт проекта.
	Работа самостоятельная, но видны типовые решения задачи; творческий и индивидуальный подход к выполнению выражен слабо.  Представлен продукт проекта
	Работа самостоятельная, демонстрирующая определенный интерес автора к работе; Работа не типовая и видны нестандартные решения задачи Представлен продукт проекта.

	Сформированность предметных знаний и способов действий
	Работа является копией типовой программы из открытых источников; не использованы все изученные знания и методики; модель является копией из свободных источников
	Работа выполнена самостоятельно, но присутствуют фрагменты кода из открытых источников или типового кода; является частичной, доработанной копией из свободных источников
	Работа является полностью самостоятельной не включает фрагменты чужого или  типового кода; не является копией, прямой и частичной, модели из свободных источников

	Сформированностьрегулятивных действий
	Цель определена, но не составлен алгоритм работы программы, не приведен процесс достижения работоспособности программы
	Цель определена, пути её достижения приводятся, контроль и коррекция осуществлялись под контролем и при поддержке учителя
	Цель определена, ясно описана, дан подробный план её достижения, проект выполнен точно и последовательно в соответствии с планом, приводится  самостоятельный анализ  результатов

	Сформированность коммуникативных действий
	Презентация проведена
Оформление работы соответствует требованиям 
Автор не ориентируется в коде программы и не может пояснить действия робота
	Подготовлена презентация, Оформление работы соответствует требованиям, автор отвечает на вопросы, может пояснить действия робота, не ориентируется в некоторых элементах кода
	Подготовлена презентация.
Оформление работы соответствует требованиям, автор отвечает на вопросы, может пояснить действия робота, хорошо ориентируется программе управления роботом



Шкала перевода баллов в отметку

	Количество баллов
	Отметка за проект

	Отметка «удовлетворительно»
	4 балла – по 1 баллу за каждый из четырех критериев

	Отметка «хорошо»
	7-9 первичных баллов

	Отметка «отлично»
	10-12 баллов





ТЕМАТИЧЕСКОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ 
	№ п/п
	Наименование
разделов и тем
	Всего часов
	Занятия

	
	
	
	

	1
	Введение. Теоретическое знакомство с роботами
	3
	3

	2
	Робот -манипулятор DobotMagician. Способы управления
	7
	7

	3
	DobotMagician. Режимы работы
	4
	4

	4
	DobotMagician. Режим 3D-печати
	5
	5

	5
	Программирование робота-манипулятора
	11
	11

	6
	DobotMagician. Подключение внешних устройств
	3
	3

	7
	Подведение итогов курса внеурочной деятельности
	1
	1

	
	ИТОГО
	34
	34







КАЛЕНДАРНО - ТЕМАТИЧЕСКОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ УЧЕБНОГО КУРСА 
	№п/п
	Название темы
	Количест
во
часов
	Дата проведения урока
	Содержание учебной темы:
	Форма проведения занятия

	
	
	
	План
	Факт
	Основное содержание по темам
	Характеристика основных видов деятельности ученика (на уровне учебных действий)
	

	1
	Введение в робототехнику. Инструктаж по технике безопасности
	1
	07.09
	
	Что такое роботы?
Что умеют делать роботы?
Виды роботов.
ТБ.
	Регулятивные: контроль, оценка, целеполагание.
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества с учителем и сверстниками,
постановка вопросов
Познавательные: работа с информацией
	Беседа, Обсуждение

	2
	Робототехника. История. Способы применения роботов
	1
	14.09
	
	История робототехники. Основные способы применения роботов
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция.
Коммуникативные:
постановка вопросов
Познавательные: логические действия, работа с информацией,
	Беседа, Обсуждение

	3
	Манипуляционные системы. DobotMagician знакомство
	1
	21.09
	
	Виды роботов. Знакомство с учебным роботом. Его составляющие. Возможности учебного робота
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция.
Коммуникативные:
постановка вопросов
Познавательные: логические действия, работа с информацией,
	Беседа, Обсуждение

	4
	DobotMagician. Способы управления. DobotStudio. Установка и знакомство с программой
	1
	28.09
	
	Знакомство с основными способами управления роботом. Установка программы управления роботом на ПК и знакомство с ее разделами
	Регулятивные: планирование, контроль
Коммуникативные:
постановка вопросов
Познавательные:
работа с информацией
	Беседа, Обсуждение

	5
	DobotStudio. Управление роботом при помощи мыши
	1
	5.10
	
	Подключение робота к ПК. Запуск программы. Режим управления мышью.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
постановка вопросов
Познавательные: логические действия, работа с информацией
	Беседа, , 

	6
	DobotMagician. Вакуумный захват. Подключение и управление мышью
	1
	12.10
	
	Подключение вакуумного захвата к роботу. Подключение робота к ПК. Запуск программы. Режим управления мышью
	Регулятивные:
самостоятельно контролировать свое время
Познавательные:
действия постановки и решения проблем:
формулирование проблемы;
самостоятельное создание способов
решения проблем творческого и поискового характера
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества, выражать свои мысли в соответствии с задачей
	Обсуждение, Практикум

	7
	DobotMagician. Перемещение кубиков на скорость.
	1
	19.10
	
	Закрепление умений управления роботом при помощи мыши.
Самостоятельное подключение робота к ПК. Перемещение кубиков на скорость 
	Регулятивные:
самостоятельно контролировать свое время
Познавательные:
действия постановки и решения проблем:
формулирование проблемы;
самостоятельное создание способов
решения проблем творческого и поискового характера
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества, выражать свои мысли в соответствии с задачей
	Практикум

	8
	DobotMagician. Механический захват. Установка и управление мышью
	1
	26.10
	
	Краткое повторение ТБ. Замена вакуумного захвата на механический. Подключение робота к ПК. Запуск программы. Режим управления мышью
	Регулятивные:
самостоятельно контролировать свое время
Познавательные:
действия постановки и решения проблем:
формулирование проблемы;
самостоятельное создание способов
решения проблем творческого и поискового характера
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества, выражать свои мысли в соответствии с задачей
	Обсуждение,Практикум

	9
	DobotMagician. Механический захват. Пульт управления
	1
	9.11

	
	Подключение к роботу USB-контроллера. Управление роботом при помощи пульта управления (джойстика)
	Регулятивные:
самостоятельно контролировать свое время
Познавательные:
действия постановки и решения проблем:
формулирование проблемы;
самостоятельное создание способов
решения проблем творческого и поискового характера
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества, выражать свои мысли в соответствии с задачей
	Обсуждение,Практикум

	10
	DobotMagician. Механический захват. Пульт управления
	1
	16.11
	
	Подключение к роботу USB-контроллера. Управление роботом при помощи пульта управления (джойстика)
	Регулятивные:
самостоятельно контролировать свое время
Познавательные:
действия постановки и решения проблем:
формулирование проблемы;
самостоятельное создание способов
решения проблем творческого и поискового характера
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества, выражать свои мысли в соответствии с задачей
	Практикум

	11
	DobotMagician. Режим обучения
	1
	23.11

	
	Подключение робота к ПК. Запуск программы управления роботом знакомство с режимом обучения. Задание роботу определенных действий.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	12
	DobotMagician. Режим обучения
	1
	30.11
	
	Подключение робота к ПК. Запуск программы управления роботом знакомство с режимом обучения. Задание роботу определенных действий
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	13
	DobotMagician. Графический режим
	1
	7.12

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графическим режимом программы управления роботом.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	14
	DobotMagician. Графический режим
	1
	14.12
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графическим режимом программы управления роботом
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	15
	DobotStudio. Создание 3D-модели для печати
	1
	21.12

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с режимом 3d-печати. Создание модели для печати
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	

	16
	DobotStudio. Создание 3D-модели для печати
	1
	11.01
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с режимом 3d-печати. Создание модели для печати
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	17
	DobotMagician. 3D-печать
	1
	18.01

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с режимом 3d-печати. Печать разработанных 3d-макетов
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	18
	DobotMagician. 3D-печать
	1
	25.01

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с режимом 3d-печати. Печать разработанных 3d-макетов
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	19
	DobotMagician. 3D-печать
	1
	1.02
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с режимом 3d-печати. Печать разработанных 3d-макетов
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	20
	DobotBlockly. Знакомство с графической средой программирования
	1
	08.02

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	21
	DobotBlockly. Знакомство с графической средой программирования
	1
	15.02
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	22
	DobotBlockly. Автоматическая штамповка печати
	1
	22.02

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования. Разработка программы автоматической штамповки печати
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	23
	DobotBlockly. Автоматическая штамповка печати
	1
	1.03
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования. Разработка программы автоматической штамповки печати
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	24
	DobotBlockly. Программирование робота-манипулятора
	1
	15.03

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	25
	DobotBlockly. Программирование робота-манипулятора
	1
	29.03

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	26
	DobotBlockly. Программирование робота-манипулятора
	1
	5.04
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	27
	DobotBlockly. Программа с отложенным стартом
	1
	12.04

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	28
	DobotBlockly. Программа с отложенным стартом
	1
	19.04
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	29
	DobotBlockly. Программирование робота-манипулятора
	1
	26.04

	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	30
	DobotBlockly. Программирование робота-манипулятора
	1
	3.05
	
	Запуск программы. Подключение робота к ПК. Работа с графической средой программирования.
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Практикум

	31
	DobotMagician. Подключение светодиодов
	1
	10.05
	
	Подключение светодиодов к роботу. Программирование светодиодов
	Регулятивные: планирование, контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные:
умение работать в команде
Познавательные: логические действия, работа с информацией, формирование ИКТ-компетентности
	Обсуждение,Практикум

	32
	DobotBlockly. Программирование светодиодов
	1
	17.05
	
	Подключение светодиодов к роботу. Программирование светодиодов
	Регулятивные:
самостоятельно контролировать свое время
Познавательные:
действия постановки и решения проблем:
формулирование проблемы;
самостоятельное создание способов
решения проблем творческого и поискового характера
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества, выражать свои мысли в соответствии с задачей
	Обсуждение,Практикум

	33
	DobotMagician. Подключение датчика света
	1
	24.05
	
	Подключение датчика света к роботу. Программирование датчика света
	Регулятивные:
самостоятельно контролировать свое время
Познавательные:
действия постановки и решения проблем:
формулирование проблемы;
самостоятельное создание способов
решения проблем творческого и поискового характера
Коммуникативные
Планирование   учебного   сотрудничества, выражать свои мысли в соответствии с задачей
	Обсуждение,Практикум

	34
	Подведение итогов курса внеурочной деятельности Робототехника. Технический труд
	1
	31.05
	
	Подведение итогов курса внеурочной деятельности. Представление учениками готовых проектов 
	Регулятивные:  контроль, коррекция, оценка.
Коммуникативные
выражать свои мысли в соответствии с задачами и условиями коммуникации;
владение монологической и диалогической формами речи
	Конференция
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